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THÔNG TIN V Ề CÁC GIẢNG VIÊN  
CÓ THỂ THAM GIA GI ẢNG DẠY MÔN HỌC 

1. PGS.TS Nguyễn Tiến Ban - Giảng viên thỉnh giảng. 

- Chức danh, học hàm, học vị:  PGS.TS 

- Thuộc bộ môn:   §iÖn Tù §éng - Khoa KHTN - §H H¶i Phßng  

- Địa chỉ liên hệ:  Sè 36 – An §µ - L¹ch Tray – Ng« QuyÒn - HP. 

- Điện thoại:   0913560914-  Email:  bannt@ gmail.com 

- Các hướng nghiên cứu chính:  §iÒu khiÓn tù ®éng 

2. ThS. Tr ần Thị Phương Thảo- Gi¶ng Viªn thỉnh giảng.  

- Chøc danh, häc hµm, häc vÞ: Gi¶ng viªn, Th¹c sÜ. 

- Thuéc bé m«n: §iÖn Tù §éng CN. 

- §Þa chØ liªn hÖ: Bộ môn ĐTĐCN – Trường ĐHHH 

- §iÖn tho¹i: 0912116117 

-  Các hướng nghiên cứu chính:  §iÒu khiÓn tù ®éng 
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THÔNG TIN V Ề MÔN HỌC 

1. Th«ng tin chung. 

- Sè tÝn chØ: 2 tÝn chØ (45 tiÕt/45phút). 

- C¸c m«n häc tiªn quyÕt: Kü thuËt ®iÖn, m¸y ®iÖn, KhÝ cô ®iÖn, Lý thuyÕt §iÒu 

khiÓn Tù ®éng 

- Thêi gian ph©n bæ ®èi víi c¸c ho¹t ®éng: Nghe gi¶ng lý thuyÕt, bµi tËp lín: 45 

tiÕt. 

2. Môc tiªu cña m«n häc. 

- KiÕn thøc: Cung cÊp kiÕn thøc vÒ c¶m biÕn vµ c¸c phÇn tö tù ®éng trong hÖ 

thống ®iÒu khiÓn tù ®éng, hÖ thèng ®iÖn. 

- Kü n¨ng: Cïng víi lý thuyÕt tù ®éng m«n häc gióp ph¸t triÓn c¸c kü n¨ng vÒ 

ph©n tÝch, tæng hîp vµ thiÕt kÕ kü thuËt  c¸c hÖ thèng §iÒu khiÓn Tù ®éng . 

- Th¸i ®é: Nghiªm tóc trong häc tËp vµ nghiªn cøu. 

3. Tãm t¾t néi dung m«n häc. 

Trang bị cho sinh viên chuyên ngành điện các kiến thức về cảm biến và các 

phần tử tự động trong hệ thống điều khiển tự động công nghiệp. Môn học này cùng 

với môn lý thuyết điều khiển tự động kết hợp thành một lĩnh vực chuyên ngành của tự 

động hoá.  

Môn học sẽ trình bày các nội dung: các khái niệm cơ bản về các phần tử tự 

động trong các hệ thống tự động điều khiển; Phần tử cảm biến, khuếch đại, biến đổi 

và phần tử chấp hành. 

4. Học liệu. 

1- Nguyễn Tiến Ban -Phần tử tự động và cảm biến - Nhà xuất bản KH-KT 2003 
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5. Néi dung vµ h×nh thøc d¹y và học. 
H×nh thøc d¹y - häc 

Néi dung Lý 
thuyÕt 

Bµi 
tËp 

Th¶o 
luËn 

TH,TN Tù häc, 
tù NC 

KiÓm 
tra 

Tæng 
(tiÕt) 

Chương 1. Khái niệm, yêu cầu và phân loại phần 
tử tự động. 
1.1.Khái quát chung. 
1.2.yêu cầu 
1.3.Phân loại 

1 0 0 0 0 0 1 

Chương 2 Phần tử đo và cảm biến  
2.1 Khái niệm chung 
2.2 Đặc trưng của cảm biến, một số nguyên tắc tạo 
cảm biến 
2.3 cảm biến tốc độ. 
2.4 Cảm biến nhiệt độ 
2.5 Cảm biến áp suất chất lưu 
2.6. Cảm biến mức 
2.7  Cảm biến quang 
2.8  Cảm biến thông minh 
2.9  Các chú ý về sử dụng cảm biến hiện nay 
Bài tập  Nghiên cứu một số cảm biến 
 

7 3 0 0 0 1 10 

Chương 3 Phần tử biến đổi tín hiệu 
3.1 Khái niệm về phần tử biến đổi tín hiệu 
3.2 Bộ biến đổi ADC và DAC 
3.2.1 Bộ biến đổi ADC 
3.2.2 Bộ biến đổi DAC 
3.3. Sensin 
3.3.1 Khái niệm về sensin 
3.3.2 Sensin làm việc trong chế độ chỉ báo góc 
3.3.3. Sensin làm việc trong chế độ biến áp 
3.3.4  Moment đòng bộ của sensin 
Bài tập thiết kế bộ biến đổi ADC và DAC 

6 2 0 0 0 0 8 

Chương 4  Phần tử khuếch đại 
4.1 Khái niệm chung về khuếch đại 
4.2 Các phần tử khuếch đại kinh điển 
4.2.1 Khuếch đại từ 
4.2.2 Máy điện khuếch đại từ trường ngang 
4.3 Khuếch đại thuật toán 
4.3.1.Cấu trúc chung của khuếch dại thuật toán 
4.3.2  Tính chất và đặc diểm của khuếch đại thuật 
toán 
4.3.3 Khuếch đại thuật toán với các cách mắc 
4.3.4. Khuếch đại thuật toán trong vai trò bộ điều 
khiển tuyến tính 
+ Bộ Điều khiển P 
+ Bộ điều khiển PD 
+ Bộ điều khiển PI 
+ Bộ điều khiển PID 
Bài tập về mạch khuếch đại thuật toán 

6 2 0 0 0 1 8 

Chương 5  Phần tử Logic 
5.1 Khái niệm về phần tử logic 
5.2  Đặc điểm và tính chất của các phần tử logic 
5.3  Phần tử logic thông dụng xây dựng từ các phần tử 
rời rạc 
5.4 Logic dãy 
5.5 Bộ nhớ 
5.6 Thanh ghi dịch 
5.7 Bộ đếm 
Bài tập về các phần tử logic 

6 2 0 0 0 0 8 
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Chương 6. Phần tử thực hiện 
6.1. Khái quát chung, yêu cầu, phân loại, chế độ làm 
việc. 
6.2. Van điện từ 
6.3. Khớp nối điện từ 
6.4. Động cơ thực hiện hai ín hiệu điều khiển 
6.5  Động cơ bước 
6.6. Động cơ vạn năng 
Bài tập về các phần tử thực hiện 

8 2 0 0 0 1 10 

6. LÞch tr×nh tæ chøc d¹y - häc cô thÓ. 

TuÇn Néi dung 
Chi tiÕt vÒ h×nh thøc tæ 

chøc d¹y - häc 

Néi dung yªu cÇu 
sinh viªn ph¶i 
chuÈn bÞ tr−íc 

Ghi 
chó 

I 

Chương 1. Khái niệm, yêu cầu và phân loại phần tử tự 
động. 
1.1.Khái quát chung. 
1.2.yêu cầu 
1.3.Phân loại 
Chương 2 Phần tử đo và cảm biến  
2.1 Khái niệm chung 
2.2 Đặc trưng của cảm biến, một số nguyên tắc tạo cảm 
biến 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

- §äc tµi liÖu tr−íc ë 
nhµ 

 
 

II 

Chương 2 Phần tử đo và cảm biến  ( tiếp) 
2.3 cảm biến tốc độ. 
2.4 Cảm biến nhiệt độ 
2.5 Cảm biến áp suất chất lưu 
Bài tập  Nghiên cứu một số cảm biến 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

- Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

III 

Chương 2 Phần tử đo và cảm biến (tiếp) 
2.5 Cảm biến áp suất chất lưu ( tiếp) 
2.6. Cảm biến mức 
2.7  Cảm biến quang 
Bài tập  Nghiên cứu một số cảm biến 
Kiểm tra bài 1 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

- Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

IV 

Chương 2 Phần tử đo và cảm biến ( tiếp) 
2.7  Cảm biến quang ( tiếp) 
2.8  Cảm biến thông minh 
Bài tập  Nghiên cứu một số cảm biến 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

V 

Chương 3 Phần tử biến đổi tín hiệu 
3.1 Khái niệm về phần tử biến đổi tín hiệu 
3.2 Bộ biến đổi ADC và DAC 
3.2.1 Bộ biến đổi ADC 
3.2.2 Bộ biến đổi DAC 
Bài tập thiết kế bộ biến đổi ADC và DAC 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 
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VI 

Chương 3 Phần tử biến đổi tín hiệu (tiếp) 
3.3. Sensin 
3.3.1 Khái niệm về sensin 
3.3.2 Sensin làm việc trong chế độ chỉ báo góc 
Bài tập thiết kế bộ biến đổi ADC và DAC 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

VII 

Chương 3 Phần tử biến đổi tín hiệu  ( tiếp) 
3.3.3. Sensin làm việc trong chế độ biến áp 
3.3.4  Moment đòng bộ của sensin 
Bài tập thiết kế bộ biến đổi ADC và DAC 
Chương 4  Phần tử khuếch đại 
4.1 Khái niệm chung về khuếch đại 
4.2 Các phần tử khuếch đại kinh điển 
4.2.1 Khuếch đại từ 
Bài tập về mạch khuếch đại thuật toán 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

VIII 

Chương 4  Phần tử khuếch đại ( tiếp) 
4.2.2 Máy điện khuếch đại từ trường ngang 
4.3 Khuếch đại thuật toán 
4.3.1.Cấu trúc chung của khuếch dại thuật toán 
Bài tập về mạch khuếch đại thuật toán 
Kiểm tra bài 2 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

IX 

Chương 4  Phần tử khuếch đại ( tiếp) 
4.3.2  Tính chất và đặc diểm của khuếch đại thuật toán 
4.3.3 Khuếch đại thuật toán với các cách mắc 
4.3.4. Khuếch đại thuật toán trong vai trò bộ điều khiển 
tuyến tính 
+ Bộ Điều khiển P 
Bài tập về mạch khuếch đại thuật toán 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

X 

Chương 4  Phần tử khuếch đại ( tiếp) 
+ Bộ điều khiển PD 
+ Bộ điều khiển PI 
+ Bộ điều khiển PID 
Bài tập về mạch khuếch đại thuật toán 
Chương 5  Phần tử Logic 
5.1 Khái niệm về phần tử logic 
5.2  Đặc điểm và tính chất của các phần tử logic 
Bài tập về các phần tử logic 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

XI 

Chương 5  Phần tử Logic ( tiếp) 
5.2  Đặc điểm và tính chất của các phần tử logic 
5.3  Phần tử logic thông dụng xây dựng từ các phần tử rời 
rạc 
Bài tập về các phần tử logic 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

XII 

Chương 5  Phần tử Logic ( tiếp) 
5.4 Logic dãy 
5.5 Bộ nhớ 
5.6 Thanh ghi dịch 
5.7 Bộ đếm 
Bài tập về các phần tử logic 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
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- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

XIII 

Chương 6. Phần tử thực hiện 
6.1. Khái quát chung, yêu cầu, phân loại, chế độ làm việc. 
6.2. Van điện từ 
6.3. Khớp nối điện từ 
Bài tập về các phần tử thực hiện 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

XIV 

 
Chương 6. Phần tử thực hiện ( tiếp) 
6.3. Khớp nối điện từ ( tiếp) 
6.4. Động cơ thực hiện hai ín hiệu điều khiển 
6.5  Động cơ bước 
Bài tập về các phần tử thực hiện 
Kiểm tra bài 3 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

XV 

 
Chương 6. Phần tử thực hiện ( tiếp) 
6.5  Động cơ bước ( tiếp) 
6.6. Động cơ vạn năng 
Bài tập về các phần tử thực hiện 
Ôn tập 
 

- Gi¸o viªn gi¶ng 
- Sinh viªn nghe gi¶ng 
- Gi¸o viªn trao đổi, chất 
vấn, gợi mở 
- Sinh viên trao đổi, trả 
lời, đặt các câu hỏi vấn đề 
kỹ thuật  

Nghiên cứu trước  
bài giảng trong giáo 
trình 
- §äc thêm tài liệu 
SS và PTTĐ của các 
tác giả khác trong 
nước và nước ngoài 
( tiếng Anh)  
- Tự làm bài tập 
giảng viên giao 

 

7. Tiªu chÝ ®¸nh gi¸ nhiÖm vô giảng viªn giao cho sinh viªn 

- Dù líp ®Çy ®ñ theo nội quy, quy định của đại học Dân Lập Hải Phòng 

- Khả năng và kết quả nghiên cứu giáo trình, bài giảng và các phần đọc 

thêm liên quan  ë nhµ 

8. H×nh thøc kiÓm tra, ®¸nh gi¸ m«n häc 

  -  Trao đổi, hỏi và trả lời câu hỏi 

-  Kiến thức của các môn học đã được ghi trong điều kiện tiên quyết của 

môn học . 

-   Kiểm tra tự luận định kỳ trên lớp 

-  Trình bày phần bài tập lớn dạng seminar 

9. C¸c lo¹i ®iÓm kiÓm tra vµ träng sè cña tõng lo¹i ®iÓm 

- §iÓm chuyªn cÇn D1 (theo quy chÕ 25) 

- §iÓm kiÓm tra trªn líp D2 

- Thi cuèi häc kú lÊy ®iÓm D3 

- §iÓm cña m«n häc tÝnh b»ng: 0.3(0.4D1+0.6D2)+0.7D3 
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10. Yªu cÇu cña gi¶ng viªn ®èi víi m«n häc  

-Đề nghị có phòng học với máy chiếu để lên lớp. 

- Sinh viên học đầy đủ toàn bộ phần lý thuyết trên giảng đường. 

H¶i Phßng, ngµy     th¸ng      n¨m 2011. 

Chñ nhiÖm bé m«n  

 

 

 

GS.TSKH Th©n Ngäc Hoµn 

Ng−êi viÕt ®Ò c−¬ng chi tiÕt 

 

 

 

PGS. TS Nguyễn Tiến Ban 

 


